MANUAL

Batterie- Motorregler
BAMO A3-x-25...40
for AC-Synchro-Servomotoren

burstenlose Gleichstrommotoren

‘ U N I-I-E H ‘ |<r;dusfff Ele:tron;k

Hans-Paul-Kaysser-Strasse 1
D-71397 Leutenbach 3 - Nellmersbach

Tel.: 07195/9283-0
Fax 07195/928329
email info@u nitek-online. de
Http// www.unitek-online.de

Ausgabe
0305-2

BAMO-A3




Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A

INHALTSVERZEICHNIS

g‘ Vorschriften und Richtlinien:
% Allgemeines

Anwendung

Aufbau

Technische Daten
Massbild 25, 40 A
AnschlussUbersicht
Anschlusshinweise
Sollwert Drehzahl
Strombegrenzung extern

Istwert- Anschluss A3-xx-R und A3-xx-bl
Istwert- Anschluss A3-xx-IN
Istwert- Anschluss A3-xx-RS

Betriebsbereit-Meldung BTB
Analoge Messausgdnge
BauteileUbersicht
Blockschaltbilder R, bl, IN, RS

Einstellfunktionen

Einstellhinweise

Drehzahl-Istwert mit Rotorlagegeber A3-xx-R

Drehzahl-Istwert bL- Tacho mit Rotorlagegeber  A3-xx-bl
Drehzahl-Istwert mit Inkrementalgeber A3-xx-IN
Drehzahl- Istwert mit Resolver A3-xx-RS
Strombegrenzung

Drehzahlregler- Beschaltung
Einstellen ohne Messmittel
Grundeinstellung
Inbetriebnahme
Funktionsfehler

Protokoll

Garantie

INDEX

ACHTUNG!

Dieses MANUAL ist fUr 4 Ger&teausfGhrungen gultig.
Die Absatze
Anschluss-Ubersicht
Geberanschluss
Blockschaltbild
Istwert
sind fUr mehrfach vorhanden.
Endbezeichnung R, bl, IN, RS beachten.




1 Basis- Information

Elektronische Gerdate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher.

Achtung Gleichspannung
DC 60V

Dieses Manual muss vor der Installation oder Inbetriebnahme sorgfdltig durch
Fachpersonal gelesen und verstanden werden.
Bei Unklarheiten ist der Hersteller oder Handler zu kontaktieren.

Die Gerate der Serie BAMO sind elektrische Betriebsmittel (EB) der
Leistungselektronik fUr die Regelung des Energieflusses. Schutzart IPOO.
Anschluss nur an Batterie oder netzpotentialfreie Gleichspannung.

Vorschriften und Richtlinien:

Die Gerdéte und die dazugehdrenden Komponenten sind nach den &rtlichen

gesetzlichen und technischen Vorschriften zu montieren und anzuschlieBen:

- EG-Richtlinie 89/392/EWG, 84/528/EWG, 86/663/EWG, 72/23/EWG
EN60204, EN50178, EN60439-1, EN60146, EN61800-3

- IEC/UL IEC364, IEC 664, UL508C, UL840

- VDE-Vorschriften VDE100, VDE110, VDE160

- TUV-Vorschriften

- Vorschriften der Berufsgenossenschaft: VGB4

Der Anwender muss sicherstellen:

- dass nach einem Ausfall des Gerates
- bei Fehlbedienung,
- bei Ausfall der Regel- und Steuereinheit usw.

der Antrieb in einen sicheren Betriebszustand gefGhrt wird.

Maschinen und Anlagen sind auBerdem mit gerGteunabhdngigen
Uberwachungs- und Sicherheitseinrichtungen zu versehen.

Einstellarbeiten
- nur von Elektro- Fachpersonal

Montagearbeiten
- nur im spannungslosen Zustand durchfUhren.

Qs

Die Gerdte sind Uber ihre Seriennummer mit inren Profdaten beim Hersteller
archiviert.

CE

Die EG- Richtlinie 89/336/EWG mit den EMV- Normen EN61000-2 und EN61000-4
wird eingehalten.- Sicherheitsvorschriften beachten.

Sicherheitshinweise

BAMO A3 25-40A



Batterie-Motorregler BAMO A3 - 25-40A
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Allgemeines

Der Batterie-Motorregler BAMO-Ax-xx bildet zusammen mit dem Nieder-
spannungs- AC-Synchro- Servomotor eine Antriebseinheit, die sich durch hohe
RegelgUte auszeichnet.

Beim buUrstenlosen Gleichstrommotor ist der Strom ist proportional zum
Drehmoment und die Spannung ist proportional zur Drehzahl.

Strom und Drehzahl werden exakt gemessen.

Die analogen Regelkreise des Servo-Verstarkers sind einfach aufgebaut.

Der Drehzahlistwert wird aus den Gebersignalen generiert.

Der Drehzahlregler und der Stromregler sind als P-I-Regler ausgefuhrt.

Die Bremsenergie wird in die Batterie zurickgespeist.

Anwendung

Maschinen und Fahrzeuge aller Art bis zu einer batteriegespeiste Antriebsleistung
von 2,4 kW

besonders:

- bei groBen Regelbereichen

- bei hohem Wirkungsgrad

- bei kleinen Motorabmessungen

- bei gleichmdaBigem, ruhigem Lauf

fOr Drehzahlregelung, Drehmomentregelung oder kombinierte
Drehzahl-Drehmomentregelung mit oder ohne Uberlagerter Lageregelung.

Einsaiz

batteriebetriebene Fahrzeuge wie Reinigungsmaschinen, Elektroboote,
Elektrofahrzeuge, Stapler, Transportsysteme,

Solar- oder windgespeiste Inselanlagen,

sowie in vielen anderen batteriegespeisten Maschinen und Anlagen.

Aufbau:

Einbaugerat IP23 nach den VDE- DIN- und EG- Richtlinien.
Einheitliche analoge Regelelektronik.
Leistungselektronik mit IGBT- Leistungshalbleiter, groBzUgig dimensioniert

Eigenschaften:

Batterie -Anschluss oder netzpotentialfreie Gleichspannung
Differenz-Sollwerteingang

Drehzahl- und Drehmomentregelung

Statische und dynamische Stromgrenze

Messausgdnge fur Strom und Drehzahl

Freigabelogik, Schnellstop

Netzausfall- Bremsung

Temperatur-Uberwachung fUr Gerét und Motor

* ¥ X ¥ ¥ ¥ ¥ ¥




1 Basis- Information

Technische Daten
Leistungsanschluss

Batteriespannung 12 bis 36V, 36 bis 60 =
Gleichspannungsnetz  (Netzpotentialfrei) 12 bis 36V, 36 bis 60 =

Technische Daten

Hilfsspannungsanschluss 24V=+20%, max. 0,5A, Welligkeit <20%
GND = -UB
Ausgangsspannung Sinusstrom max.  3x25 oder 3x50V~
Blockstrom max.  3x28 oder 3x56V~
Spezifikation
BAMO A3-x 25 40
Ausgangsstrom- Dauer A= 25 40
Spitze 55 A= 50 80
El. Leistung max. W 1250 2400
Sicherungen flink eingebaut AF 25 40
KUhlung 60% | eigen LGfter
Bei 100% | LUfter LOfter
Masse Kompaktgerdt BxHxT Siehe Massbild
Gemeinsame Sperzifikation
Schutzart IP 00
Gerdteauslegung VDE 0100 Gruppe C
VDE 0160
Feuchtebeanspruchung Klasse F nach DIN 40040
Aufstellhdhe < 1000m Uber NN
Betriebsbereich 0...45°C
erweiterter Bb. bis 60°C red. 2%/°C
Lagerbereich -30°C bis + 80°C
Drehzahlregler
Regelgenauigkeit o.Istwertfehler +0,5%
Regelbereich siehe unten
Temperaturtberwachung 80°C
Ausfuhrungen:
AusfUhrung Gebersignale Regelbereich
BAMO A3-R nur Rotorlage 1:50
BAMO A3-bl bl- Tacho + Rotorlage 1:1000
BAMO A3-RS Resolver 1:1000
BAMO A3-IN Inkrementalgeber 1:500

BAMO A3 25-40A
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2 Installation mechanisch

Massbild BAMO A3-x-25, 40A

Aufbau KUhlblock KUhlblock mit KUhlkérper
® o] | I 7 | I = = l
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e ‘_,435‘00
L - 82.50 R o
BAMO mit KUhlkorper
LOfteranbau am Gerdt moglich LGfteranbau nur extern
Montage im Schaltschrank
auf Schalttafel mit Schalttafeldurchbruch

Schraube: M5x70 Schraube: M5x30
Bolzen: 10x40

Achtung! D-Stecker X7, X8 nur bei AusfGhrung mit Inkrementalgeber
oder Resolver

BAMO A3 25-40A
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Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A
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3 Installation elektrisch
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Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A

Achtung:

Die Zuordnung der AnschlUsse zu den Steckernummern oder Anschlussklemmen
ist verbindlich.

Alle weiteren Hinweise hierzu sind unverbindlich.

Die Eingangs- und Ausgangsleitungen kdnnen unter BerUcksichtigung der
elektrischen Vorschriften verdndert bzw. ergdnzt werden.

Beachten:

- Anschluss- und Betriebshinweise

- ortflichen Vorschriften

- EG-Richtlinie 89/392/EWG, 84/528/EWG, 86/663/EWG
- VDE, TUV und Berufsgenossenschaft.

- CE - Hinweise, EMV

9slaMuIySsSN|yosuy

Anschluf Hilf spannung
bel gleichem -UB
13 14 2 4 6 8 10 13 14

7UB 7 +7 7 4<F\%F‘%40/F4(F
K2
24V
|| || || Fe
R D
+24V
—] -
Anschluss
Anschlusskabel
Dimensionen bei 25A | 40A
Batterieanschluss | querschnitt minimal mm? | 2,5 4
Leitungssicherung Schmelzsichr. | AF 35 50
Automat A 35 50
Motorkabel Querschnitt minimal mm?2 | 2,5 4
Hilfsspannung,
Thermofihler, Querschnitt minimal mm?2
Bremse
Achtung :

Bei ldngerem Kabel >>> Querschnitt eine Stufe starker!

10



3 Installation elektrisch

Die Anschlusshinweise dienen der allgemeinen Information und sind
unverbindlich.

Beachten:

- Anschluss- und Beftriebshinweise
- Ortliche Vorschriften
- EG-Maschinenrichtlinie 89/392/EWG

- VDE, TUV und Berufsgenossenschaft.

Anschlussnummern Klemmen-Stecker
X1: 1 bis X1:7 und X2 :8bis X2:14

Signalleitungen

Abgeschirmt und getrennt von Leistungsleitungen.
Sollwerte paarig gedrillt und abgeschirmt.

Logik- Anschlusse
Relais mit Goldkontakte oder Reedrelais. Kontaktstrom 6mA.
Freigabe -interne Logikspannung

- interne Logikspannung X1:1 +15V/10mA
- Kontaktkette zwischen X1:1 und X1:2

Freigabe -externe Logikspannung

- Freigabespannung +10 ... +30V X1:2
- GND X1:

Freigabe einschalten
- Sollwert und Drehzahlregler werden sofort freigegeben.
Freigabe abschalten

- Sollwert und Drehzahlregler werden sofort gesperrt.
- Sollwert >>> wird intern sofort auf 0 geschaltet
- nach 2 Sekunden >>> wird der Drehzahlregler gesperrt.

Netzausfall- Bremsung

Bremsfunktion
- Sollwert bei Netzausfall auf OV schalten
- Bremszeit maximal 150ms

Generatorische RUckspeisung in den Zwischenkreis.

Anschluss

BAMO A3 25-40A
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Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A
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Sollwert Drehzahl

Spannungsquelle fUr Sollwerte £10V,10mA

+10V X1:3
-10V X1:5
GND X1:7

Sollwerteingang

- Sollwertspannung maximal £10V=

- Differenzeingang

- Eingangswiderstand 50 kQ

- Relaiskontakte: Gold- oder Reedkontakte

Achtung
Sollwertleitungen paarig gedrillt und abgeschirmt. Schirmanschluss einseitig.

Anschluss :

Sollwertspannung mit interner Versorgung

Sollwert X1:4 (Signal)

X1:7 (GND)
Bricke X1:6 — X1:7
Sollwertspannung extern SPS/CNC
Sollwert X1:4 (Signal)

X1:6 (GND)

Sollwertstrom extern SPS/CNC
Widerstand fur Sollwertstrom 0O ... 220mA >>> R-Soll = 500Q

Sollwertstrom X1:4 (Signal)

X1:6 (GND)
Int.Versorgung CNC/SPS Sollwertstrom
Int. Versorgung CNC/SPS Sollwertstrom
X3  XL4 XLS  XL6  X17 Y114 X16 X1:4 X6
e B o o
|
a1 0. *10V
Sollwert- Sollwert- Sollwert-
o2 \ Potentiometer spannung strom
. 5..10k0ONhm
Achtung:

Sollwertstrom 4 bis 20mA nicht verwenden!

12



3 Installation elektrisch

Strombegrenzung extern

Spannungsquelle fUr externe Stromgrenze

+10V/10mA X1:13
GND X1:7
Stellbereich
0..+ 5V >>> 0 bis 100% Geratenennstrom
0..+10V >>> 0 bis 200% Gerdtenennstrom
interne Uberstromkontrolle  >>> max. 5 Sek.

Stromgrenze- Eingang

Eingangsspannung maximal +10V
Eingangswiderstand 10 kQ

Interne Abschwdchung mit Potentiometer Imaxi
Relaiskontakte: Gold- oder Reedkontakte
Schalter S1, Kontakt 2 = OFF

Anschluss:
Stromgrenze X2:13 (Signal)
X1:7 (GND)
Int.Versorgung CNC/SPS Sollwertstrom
Sollwertstrom
- N -5 - — - -— -
X1:3 X213 X1:7 X213 X1:7 X213
‘ R-ISoll
0..10Vv
SJWDWSD“WE}PJV Stromsollwert- Stromsollwert—
Potentiometer hannun ctrom
S..10k0hm P o
([ ]
Achtung:
Bei interner Stromgrenzen-Einstellung
Schalter S1 >>> Kontakt 2 = ON

BAMO A3 25-40A

Strom



Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A
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Geber-Anschluss
Anschlussstecker X7

- D-Stecker 15 polig
- Gehduse metallisierter Kunststoff
- Schirmanschluss am Gehduse

Kabel

bis 10m
> 10m

Anschlussbelegung

Funktion

BL- Tacho-Mp
BL- Tachophase 1
BL- Tachophase 2

BL- Tachophase 3

GND
+15V

ThermofUhler
ThermofUhler

Rotorlage 1
Rotorlage 2
Rotorlage 3

BAMO A3-xx-R und BAMO A3-xx-bl

12x 0,14 geschirmt

12x 0,25 geschirmt

Farbe (empf.)

grau
gelb
schwarz

weil

blau
violett

rosa
orange

braun
garun
rot

zusatzliche Belegung bei DC-Tacho

-15Vv
DC-Tacho Signal

DC-Tacho GND

grau
gelb

schwarz

(BL- Tachoanschlusse entfallen Stift 1 bis 4)

Stift 6 ist doppelt belegt.

Stift-Nr.

AOON—

13
14
15

Achtung

Bei BAMO A3-xx-R
entfallen die
TachoanschlUsse

PIN 1 bis 4

Bei Motoren ohne ThermofUhler >>> BrUcke Stift 6 nach 12

ACHTUNG:

Unbedingt die motorspezifischen AnschlussblGtter beachten.
(Anhang A)

14



3 Installation elektrisch

Geberanschluss Inkrementalgeber BAMO A3-xx-IN
Anschlussstecker X7

- D-Stecker 15 polig
- Gehduse metallisierter Kunststoff
- Schirmanschluss am Gehduse

Kabel
Versorgung 2x 0,5 plus Signal 12x 0,14 abgeschirmt

Anschlussbelegung

Funktion Farbe (empf.) Stift-Nr.
Kanal A grau 1
Kanal B gelb 2
Kanal N(Z) schwarz 3
Kanal /A weil 4
Kanal IN(/Z) rosa 9
Kanal /B gron/weiB 11
GND blau 0.5 6
+5V 0,2V 150mA violett 0,5 10
ThermofUhler rot/weif 6
ThermofUhler orange 12
Rotorlage 1 braun 13
Rotorlage 2 grun 14
Rotorlage 3 rot 15

Stift 6 ist doppelt belegt.
Bei Motoren ohne ThermofUhler >>> BrUcke Stift 6 nach 12

ACHTUNG:
Unbedingt die motorspezifischen Anschlussbldtter beachten (Anhang B).

Anschlussstecker X8 (Option)

- D-Stecker 9 polig
- Gehduse metallisierter Kunststoff
- Schirmanschluss am Gehduse

Funktion Farbe (empf.) Stift-Nr.
Kanal A grau 2
Kanal B gelb 3
Kanal N(Z) schwarz 7
Kanal /A weil 9
Kanal /B grun/weil
Kanal IN(/Z) rosa 4
Inkrementalgeber Versorgung
+5/150mA violett 0,51 1 +5V und GND
GND blau 0,5 5 immer anschlieBen!

Kabel: Versorgung 2x 0,5 plus Signal 6x 0,14 abgeschirmt

Geberanschluss IN

BAMO A3 25-40A 15



Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A
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Geber- Anschluss Resolver BAMO A3-xx-RS

Anschlussstecker X7

- D-Stecker 15 polig
- Gehduse metallisierter Kunststoff
- Schirmanschluss am Gehduse

Kabel: Resolver- Kabel
3x (2x 0,25 gedrillt und abgeschirmt) plus 2x 0,25 plus Aussenschirm

Anschlussbelegung

Funktion Farbe (empf.) Stift-Nr.
Referenz A(RT) weil 13
Referenz B(R2) braun

Sinus A(S2) gelb 2
Sinus B(S4) garun 15
Cosinus A(ST) rosa 14
Cosinus B(S3) grau

Thermofuhler

Thermofuhler 12

Stift 6 ist doppelt belegt.

Bei Motoren ohne Thermofuhler >>> BrUcke Stift 6 nach 12

ACHTUNG:
Unbedingt die motorspezifischen Anschlussblatter beachten. (Anhang C)

Inkrementalgeber- Ausgang
Anschlussstecker X8 (Opftion)

- D-Stecker 9 polig
- Gehduse metallisierter Kunststoff
- Schirmanschluss am Gehduse

Kabel: Geschirmt, bis 10m 8x 0,14 ab 10m 8x 0,25
Anschlussbelegung
Funktion Farbe (empf.) Stift-Nr.
Kanal A grau 2
Kanal B gelb 3
Kanal N(Z) schwarz 7
Kanal /A weil 9
Kanal /B grun/weiB 8
Kanal /N(/Z) rosa 4
Kanal /B grun/weil 8
+5/50mA violett 0,51 1
GND blau 0,5 5

16



3 Installation elektrisch

Betriebsbereit-Meldung BTB

Relais RL1
Meldekontakt X2:12 - X2:11
Kontaktwerte max. 48V; 0,5A

Die Betriebsbereit- Meldung (BTB) meldet der Steuerung (CNC/SPS)
dass der Antrieb funktionsfahig ist.

BTB- Meldungen mehrerer Gerdten in Reihe schalten.

Verzdgerung nach Netzeinschalten >>>

Anzeige

Betriebsbereit

nicht Betriebsbereit

Fehler
BTB fallt ab bei

Ubertemperatur
Uberspannung

Kurzschluss, Erdschluss

Spannungsfehler

LED grUn hell

max. 1 Sek.

Kontakt geschlossen

LED grun schwach Kontakt offen

LED rot hell

Regler,Motor

Kontakt offen

nicht gespeichert
gespeichert
gespeichert
nicht gespeichert

Speicher zurUcksetzen mit Freigabe ausschalten-einschalten

Achtung:

BTB- Kontakt unbedingt in der CNC/SPS -Steuerung

oder im NOT-AUS-Kreis verwenden !

Selbstanlauf moglich!
Fehlerspeicher

-ist nicht bei allen Stérungen wirksam!

Meldung blockiert

Strombedarf

Normal

Uberlast

Ausgang X2:14

>+10V

<+2V

Analoge Messausgdange

Funktion Motorstrom-Anzeige Drehzahl- Anzeige
Anschluss X2:9 -X1:7 X2:8 - X1:7

2,5V = Typenstrom TochQSmeUHQ
Messwert 5,0V = Spitzenstrom vor Teiler

unipolar positiv bipolar
Ausgangswiderstand 1 kQ 4,7 kQ

Meldungen

BAMO A3 25-40A
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"IN -UsWWY -19)09]S

Steveranschlisse

Funktion

+ 15 Volt (fUr Freigabe)
Freigabe - Eingang (+10 ... +30 Volt)
+ 10 Volt (fUr Sollwert)
Sollwert + Eingang

- 10 Volt (fUr Sollwert)
Sollwert- Eingang

GND

Drehzahl- Istwert- Ausgang
Strom- Istwert- Ausgang
Stromsollwert- Ausgang

BTB Kontakt

BTB Kontakt

Stromgrenze externEingang
Blockiert- Ausgang

Leistungsanschlusse

Funktion
Batterie Minus
Motor 1

Motor 2
Motor 3
Batterie Plus

Hilfs-
Spannung

Geberanschlusse
siche Seite 14 bis 16

Klemmen- Nummer
X1:1
X1:2
X1:3
X1: 4
X1:5
X1:6
X1:7
X2: 8
X2:9
X2: 10
X2: 11
X2:12
X2: 13
X1:14

Bolzen- Nummer
X3: 2
X3: 4
X3: 6
X3: 8
X3:10

Klemmen- Nummern
X3:13
X3:14

18



4 Gerdteubersicht

Bauteiletubersicht

P

offen bei Tacho

Tacho-Istwert

Ua-Istwert
C
= OO~ gesteckt bei Ua-Istwert

Imax intern

Strom

O]
O

—
S
_(:)
>
x
=
=El
)
—
® =]
n EN

PS
Imax

BauteilelUbersicht

P3Xp

..

1Ce

% IC1 H§i|

%,
>
no

IR

1

[ ]
NS

I-Ist
[-Sall
BTB
BTB
Inax
block

[ Offset
+15v [B]nls
FRG
10V

W+
“10v
Sw-

GND

819 10|11 |12 13|14

DI PO P4 P3 P2 P
1834567

Anzeige Klemmen
D1 grun BTB X1:1 +15V
D2rot  Stdérung X1:2 Freigabe

. X1:3 +10V

Pof X1:4  Sollwert +(-)
> Iman X1:5 -10V
i o X1:6  Solwert - (+)
Ps XP X17  GND
P2 Nmax
a Offset X2:8 n-Istwert

Stecker X2:9 l-Istwert
X7 Geber-Eingang X2:10 I-Sollwert
X8 Inc-Ausgang X2:11-12 BTB- Kontakt

X2:13 Stromgrenze ext.
X2:14 blockiert

BAMO A3 25-40A 19



Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A

|9 PUN Y PIIgHeYISX30|g

I-Monitor

Y FRAE

10 o——— —

T N

RVU

Nt

T
L

o

UersTrom

t EHM ZL

T

|
>
Ty ron

7
e

20



4 Gerdteubersicht

—O0—O0—=C

Swl

i

RT13

D-15pol.

XL

P2
GAL FU%

@SWZ&

Stromgrenze

DIR

E

I-Monitor

I-Ist

RVI

Stromregler

>

Ip Aussteuergrenze
<]: Stromistwert -] 35
Dauerstrom —
X3 ] <I I IR2130 PWM
Fault Trelber
+24F B
14 J‘ e +15V
13 I GNDE 15V
> Ly -
HO13 PUc UC3625
HO12 PUb PWM
—_ | TRIP HO1L PUa
1013 PDc RTIL
S LOe PDb RT12
10 +UB V—h\ . . o
— L01L PDa RT13
mDIS mﬂl? LHDII
T10 T9 8
8 M1
. Tve
' ¢
Z%:iiﬁuw |Lm2 Lo
_ T13 T2 TiL
T Sn

J%Am

RTI2
RTLL Inkrementalgeber
Motortenp. Auswertung
GND FU-1
+5V -
M-TEMP
M-TMP
. M-Tem
Freigobe Fehterpspeicher
BTB
EFRG RS \ A e
BTB éi Fault
r UE
— &
By
P-I
Xp
I'sall

IN

Blockschaltbild

BAMO A3 25-40A
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4 Gerdteubersicht

Einstellfunktionen

Funktion

Istwertabgleich

Stromgrenze intern

Stromgrenze extern

Dauerstfrom

Verstarkung P-Anteil

Verstarkung I-Anteil

Bauteil

Voreinstellung + Poti P2 (nmax)

Schalter S1 >> Kontakt 2 = ON
Poti PS5 (Imax)

Schalter S1 >> Kontakt 2 = OFF
Poti PS5 (Imax)

Poti P4 (Ip)

Widerstand R9
Poti P3 (Xp)

Kondensator C4

Nullabgleich Poti P1 (Offset)

Schalter S1

Funktion Kontakt ON OFF
Stromgrenze 2 intern extern
Stromverstarkung | 1 P Pl
LED- Indication

BTB arin LED 1
Stérung rot LED 2

Meldeausgange

Funktion Bezeichnung Klemmen-Nummer
Drehzahl n-Istwert X2:8

Strom l-Istwert X2:9

Stromsollwert I-Sollwert X2:10

blockiert >10V/6mA X2:14

BTB - Kontakt BTB/Stdrung X2:11, X2:12

Einstellfunktionen

BAMO A3 25-40A
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Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A

Einstellhinweise

aslomuly|aisulg

Einstellungen

- nur durch geschultes Personal

- Sicherheitsvorschriften beachten

- Einstellreihenfolge beachten

Voreinstellungen
Istwert >>> Tacho- Grobabgleich R23
Stromgrenze intern/extern >>> Schalter S1, Kontakt 2
Stromregler P- Pl >>> Schalter S1, Kontakt 1

Optimierung
Istwert-Abgleich Nmax Einstellung
Stromregler Schalter S1, Kontakt 1 (Grundeinst. >> ON)
Stromgrenzen Imax, ID- Einstellung
Drehzahlregler Xp- Einstellung, variable Bauelemente
Nullpunkt Offset- Einstellung

Wegregler- Lageregler in der CNC\SPS - Steuerung
Achtung:

Regelkreise immer von innen nach auBen optimieren.
Reihenfolge: Stromregler>>Drehzahlregler>>Lageregler (CNC\SPS)

Messwerte

Messwert max. Wert Messpunkit
Sollwert 10V X1:4
Drehzahl-Istwert nach Teiler + 5V X2:8
Stromistwert unipolar + 5V X2.9
Stromsollwert (Regelfunkt. Drehzahlregler) |- 10V X2:10
Sollwert

Funktion max.Wert Anschluss
Eingang Signal +10V= X1:4

Eingang GND X1:6

Signal- und GND- Anschluss tauschbar

Sollwert als Stromsignal

Sollwert aus Fremdstrom- Quelle 0 bis +20mA
externer BUurdewiderstand fur Sollwert 0 bis max. 10V

Sollwert- Widerstand R-Soll

Widerstandswert [Q] = Sollwertspannung / Sollwertstrom (max. 500Q)

24



5 Einstellungen

Achtung:

Sollwertstrom 4 bis 20mA nicht verwenden.

Sollwert - Integrator

Linear - Integrator

Leiteinstellung mit Widerstand R11

/elt In s

AN

o
/

0.1

AN

10 100

1k Widerstand in Ohm

Sollwert

BAMO A3 25-40A
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5 Einstellungen

Drehzahl-Istwert mit Rotorlagegeber
Ausfihrung BAMO A3-xx-R

interne Istwertbildung

keine Voreinstellung

Feineinstellung mit Potentiometer nmax (P2).
Rotorlage und Feineinstellung >>siehe unten

Drehzahl-Istwert BL- Tacho mit Rotorlagegeber
Ausfuhrung BAMO A3-xx-bl e C —
Drehrichtung s 17 114 4
BTocho S\
Auswerte- Elektronik Subprint TVD-RLG-bl M\ =
‘ 4081 [ 4081 74138 4051
ACthhg - . RN4 N8 116 111
Unbedingt die motorspezifischen | %
Anschlussblatter verwenden. ‘. el e 2% 224 ||14584|| 4070
(siehe Anhang A) T T 1R
Z
‘ QZ 224 GNDR
Anschluss- Priifung | ecToshomumertes - o

Motor linksdrehend (auf MotorrUckseite gesehen entsp. DIN)
Nur eine richtige Anschlussbelegung.

Rotorlagegeber

Signalfolge X7:15//X7:15+X7:14//X7:14//X7:14+X7:13//X7:13//X7:13+X7:14//
Achtung : Wenn alle 3 Rotorsignale >8V sind >>> Geberleitung unterbrochen
Tachosignal X2:8

gleichférmige drehzahlproportionale Spannung, keine SGdgezahnspannung
Voreinstellung

- mit Widerstands- Netzwerken RN1, RN2
- Widerstandswert [Q] = Tachospannung x max. Drehzahl
- Grundeinstellung fir 3000 min

Feineinstellung
mit Potentiometer nmax (P2)

Sollwert von Potentiometer:
bei 1V Sollwert auf 10% Maximaldrehzahl abgleichen
bei 10V Sollwert auf 100% feinabgleichen.

Sollwert von CNC\SPS:
bei 0,8V Sollwert auf 10% Maximaldrehzahl abgleichen

Drehrichtung andern

Sollwertanschluss X1:4, X1:6 fauschen

Istwert R und bl

BAMO A3 25-40A
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Batterie-Motorregler BAMO A3 -25-40A

NI HaM}S|

Drehzahl-Istwert von Inkrementalgeber

Ausfuhrung BAMO A3-xx-IN

Auswerte- Elektronik Subprint
FU 1-x

Achtung:

Unbedingt die motorspezifischen
Anschlussblatter verwenden.
(siehe Anhang B)

Anschluss- Prifung

Motor linksdrehend
(auf MotorrUckseite gesehen DIN)
Nur eine richtige Anschlussbelegung.

Rotorlagegeber
Signalfolge
Tachosignal X2:8

IC1

X7:15//X7:15+X7: 14/ /X7 14/ /X7 :14+x7:13//X7:13//X7:13+X7:15//

gleichférmige drehzahlproportionale Spannung.keine S&dgezahnspannung

Einstellbereich nmax Poti bei 10V Sollwert

Impulsgeber | Schalterstellungen Multiplikations- | Einstellbereich 1/min | Frequenz
am Motor S1-1 S1-2 Faktor nmax Poti- Anschlag kHz
Impulse ON OFF ON OFF X links rechts
1024 | L 4 950 1700 64 .. 116
1024 U] [l 2 1900 3400 64..116
1024 1 3800 7000 64..116
2048 M M 2 950 1700 64 ...116
2048 I m \ 1 1900 3500 64 ...116
Achtung:

Drehzahl 950 bzw. 1700 ... 1900 nur durch Sollwertanpassung maglich!

Voreinstellung- mit Steckjumper S1

Feineinstellung mit Potentiometer nmax (P2)

Sollwert von Potentiometer:
bei 1V Sollwert auf 10% Maximaldrehzahl abgleichen
bei 10V Sollwert auf 100% feinabgleichen.

Sollwert von CNC\SPS:
bei 0,8V Sollwert auf 10% Maximaldrehzahl abgleichen
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5 Einstellungen

Drehzahl-Istwert
Ausfuhrung BAMO A3-xx-RS - Resolver

Auswerte- Elektronik Subprint RESO2-10

Achtung:
Unbedingt die motorspezifischen Anschlussbl&tter verwenden.

(siehe Anhang C)
Nur eine richtige Anschlussbelegung.

Voreinstellung mit Widerstand R19 Achtung:

Bei einem Teil der Resolver
Auswerteplatinen

RESO 2-10 sind die Schalter S1
und S2 falsch bestiickt.

©
=]
©

Istwert RS

[l (N} o7 0 —_
I | T SRl ve 171
” :H:a sil L e DPEIEE (180 Grad gedreht zur
e LT B | i
a1 LS Eéﬁ s Eéﬁ abgebildeten Darstellung.)
I | [
.ﬁ. ﬂ ﬂ ﬁ 1l Il Die am Schalter aufgedruckte
8 EEE = B 0o g?::' Zahlenfolge ist falsch und der
= ELs: an Schalter ist zum
: N3 Mo verst. SIII=— . .
[ xe D ADEISCB;HP o) [ B gengi AD;@AHP e Platinenrand eingeschaltet.
1 O|<z O &4 (ON - OFF vertauscht)
RFEST -3 R=S7T ~-10
Drehzahl-Einstellung: >>>>>>>> gezeicanet
Grund-
Enstelung Polzahlanpassung p = %l
. 51
Aufl n P=4 P=3 P=2 pP=1]
utlosung AlS| B4 [ I [ I [ W (|
Schalterstellung RS-SW1 Al4) CH3) ) [®» &) [ W
hochste Aufldsung wdhlen ! B Auflésung oo
_—" ' i 1 |
Z.B. 2w A Y O
3000Upm=14bit, R19=3%kQ sCl OnEIo}f ] ] Cm [(m
on off on off on off on off
Fe,lnelnStel,lung Einstellbereich-nmax - Potentiometer
mit Potentiometer nmax (PQ) Mit 120t 3200-4900  6000-9200  7600-11600  10000-12000
. 2 Mit 14bit 800-1200  1500-2400 1900- 2900  2500- 3700
SoIIwerir von Potentiometer: vorst | W0 4 m CEm E —
bei 1V Sollwert auf 10% verst. | @7 3! CH [ . | [
Maximaldrehzahl abgleichen S Impulsausgabe
bei 10V Sollwert auf 100 ] 2048 1024 512
feinabaleich 7 y W2 ] (| ]
emnapgleicnen. x| M1 "= .
on off on off on off on off
Sollwert von CNC\SPS:
bei 0,8V Sollwert auf 10% RESO 27 Beispiel 1 S1 Beispiel 2 S1
Maximaldrehzahl abgleichen worep. 1B Voosa | B
Resolver 2pol. [n] Resolver 2pol. [m ]
Auflésung 12bit n ] Auflésung 14bit [u]
. . Impulse 512 on_of Impulse 2048 on__off
Drehrichtung andern = o
| ] | ]
Sollwertanschluss X1:4, X1:6 o, o
tauschen 52 52
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azualbwong

Strombegrenzung
Spitzenstrom Bereich 0 bis 200% Nennstrom Poti Imax (P5)
RUckstellzeit maximal 5 Sek.
Dauerstrom Bereich 5 bis 100% Nennstrom Potilo (P4)
Intern zurickstellende Stromgrenzen
Stromgrenze Funktion Grenze
Uberlast Zeit Dauerstrom
Meldung an X2:14 Blockiert
Die kleinste Stromgrenze ist wirksam!
Spitzenstrom
Einstellung | Eingang Schalter Poti
Stromgrenze intern _
(Grundstellung) Imax S1, Kontakt 2=ON | Imax1 (P5)
X1:9
Stromgrenze extern | Imax S1, Kontakt2=OFF | Imax1 (P5)
0...+10V

Die externe Stromgrenzenspannung kann intern mit den

Imax- Potentiometer abgeschwdcht werden.

Daverstrom

Motorschutz-Einstellung fur beide Momentenrichtungen auf
Motor-Nennstrom mit Potentiometer Ib (P4) einstellen.

Einstellwerte messen:

- Motor nicht anschlieBen

- Sollwert vorgeben und Freigabe >>> Aus-Einschalten

Messwert Stromsollwert X2:10 (5V=Nennstrom)
Sollwert Messwert Imax (ca.2 Sek.) | Messwert Ip
+5V 0 bis max.10V 0,25 bis max. 5V
-5V 0 bis max.10V 0,25 bis max. 5V
Stromistwerte
Messwert Stromistwert X2:9 Imax =0 bis + 5V
ID =0,12 bis +2,5V

Achtung: fUr exakte Drehmomentregelung:

-PI-Stromreglerbeschaltung notwendig
-werkseitige Einstellung ist P-Regelung
-umstellen von P- auf PI-Regelung im Stromregler
-Schalter S1, Kontakt 1 = OFF
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5 Einstellungen

Drehzahiregler- Beschaltung

- variable Bauelemente R?, C4
- Verstarkungspotentiometer P3 (Xp)
- Bei Gerdteaustausch >>> Einstellwerte Ubernehmen.

Grundeinstellung

- P - Anteill 3920kQ

-1 - Antell 22nF

- Verstarkungspoti Xp auf 50%

- opfimal fUr die meisten Antriebe.

BAMO
P-Anteil I-Antell Verstarkungs-

foktor Fyp
C4

b

Istwert

80

60

50

40

30

20

10

—
Of fset Potistellung

0 1 2 3 4 5 & 7 8 9 100%

Einstellen ohne Messmiittel
Motor anschlieBen,

Sollwert =0
Xp = 50%
R, C = Grundwerte

Regler freigeben,

- Potentiometer Xp rechtsdrehen bis der Antrieb schwingt

- Potentiometer Xp linksdrehen bis die Schwingung abklingt,
- Xp- Poti noch 2 Stellungen weiter nach links drehen.

Antriebsverhalten:

Verstarkung zu klein Verstarkung zu groB3

langwellige Schwingungen 1...0,1Hz kurze Schwingungen 30 ... 200Hz

lange Uberschwinger rottelt >beim Beschleunigen

Uberfahrt Zielposition rottelt >beim Bremsen und in Position
Achtung:

Beim Betrieb mit CNC\SPS - Steuerungen
-bei maximaler Geschwindigkeit
-Drehzahlsollwert mit Poti nmax auf 8 bis 9V einstellen

Drehzahlregler

BAMO A3 25-40A 31
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Bun|i@isulapun.lc)

Grundeinstellung

Vor Inbetriebnahme AnschliUsse Uberprifen

Batterieanschluss maximal 36 oder 60V = +10%
Typenschild beachten

Kompaktgerat

- Batterieanschluss max. 36 oder 60V= Klemmen X3:1, X3:9,

- Hilfsspannung 24V= Klemmen X3:12, X3:13

- Motoranschluss Klemmen X3:1,X3:2, X3:3

Anschlusshinweise beachten.
Grundanschluss Leistungsanschlisse

- Batterie 2x Leistungsanschluss
- Motor 3x Motorleitung

Grundanschluss Steueranschliusse

Freigabe Kontakt zwischen X1:1 und X1:2
Sollwert Signal X1:4, GND X1:6
bei interner Poti- Versorgung
BrOcke X1:6-X1:7
Istwert Geberanschlussblatt beachten

Grundeinstellung fur erste Inbetriebnahme

Potentiometer Imax Spitzenstrom 20%
Potentiometer ID Dauerstrom 100%
Potentiometer Xp Verstarkung 50%
Potentiometer Nmax Drehzahl linksanschlag

Schalterstellung Ausfuhrung R, bl, RS

Schalter S1 Kontakt 1 = ON
Kontakt 2 = ON

Schalterstellung Ausfuhrung IN

Schalter S1 Kontakt 1 = ON
Kontakt 2 = ON
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6 Inbetfriebnahme

o
Grundeinstellung Netz ausschalten E
Netz einschalten Fehler beseitigen -(CU
C
o)
LED BTB grun schwach (]:)
= Leistungsspannung fehlt -
LED BTB hell
A LED Stérung rot hell ()]
Kurzschluss Motoranschluss 0
C
Sollwert OV
Freigabe einschalten
) Motor dreht schnell
Motor STehT still ) oder rittelt
oder dreht gleichmdBig Geberanschluss falsch
langsam oder unterbrochen
J
Sollwert auf 10%
erhéhen
N Motor steht still
Sollwert Uberprifen
Motor dreht Motorleitung Uberprifen
gle;chm?glg Motor I&uft unruhig
mif ca. 10% ) Verstarkung Xp reduzieren
Drehzahl it Offset
auf Null abgleichen
Drehzahl mit nmax
auf 10% abgleichen
Sollwert auf 100%
erhdhen
\
Drehzahl I@sst sich nicht
Motor dreht einstellen
gleichmdBig Istwert-Voreinstellung falsch
mit ca. 100% Leistungsspannung zu klein
J/ Stromgrenze zu klein
Stfromgrenzen einstellen
Spitzenstrom mit Imax
Dauerstrom mit Io auf
Motordaten
Grundinbetriebnahme
abgeschlossen
Antrieb opfimieren
Protokoll ausfillen
BAMO A3 25-40 33
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J9|ya4

Funktionsfehler

Fehler

Ursachen

Leuchtdiode rot hell

Kurzschluss am Motoranschluss
Endstufenstérung

Uberspannung

Fehlende o. defekte Thermokontakte
des Motors

Motor steht still
kein Drehnmoment

Freigabe fehlt
Stromgrenze Imax Linksanschlag
Motoranschluss unterbrochen

Motor |auft hoch oder rUttelt

Geberanschluss falsch

Motor lauft unruhig

Verstarkung Xp zu hoch.
Sollwertstérungen

Verstarker schaltet auf Stérung
LED roft hell

Ubertemperatur, Phasen- oder
Erdkurzschluss. BTB- Fehler
Endstufenstérung.

Drehzahl IGsst sich mit Poti nmax
nicht einstellen

Istwert - Voreinstellung auf
Auswerteelektronik falsch
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/ Fehlersuche

Netz einschalten

'

Fehler

. . Leistungsspannung fehlt
LED grin hell ———> LED grin hell [ | Anschiuss und Sicherung
nein Ia prufen
ja nein
Freigabe einschalten
Sollwert =V
Imax - Poti 20%
LED grin hell N LED rot hell | = | Motor- oder Erdkurzschluss
nein ja Endstufenstérung
uic ¢ nein
Motor steht still Motor dreht schnell -
— ——»| Geberanschluss prifen
oder dreht langsam nein oder rittelt a p

¢ ja

Sollwert auf 10% erhdhen

‘

Motor dreht gleichmdaBig |——=

Verstarkung zu hoch
verkleinern mit Poti Xp

- nein
u.IO
Drehzahl mit Poti nmax auf
10% einstellen
Sollwert auf OV
. Drehzahl mit Poti Offset
Motor steht still Hﬂein aufn 0 abgleichen

ja

Sollwert auf 50% erhdhen
Verstarkung mit Poti Xp
erhéhen bis der Antrieb

schwingt, dann verringern bis

der Antrieb ruhig dreht

'

Stromgrenzen einstellen mit

Poti Imax auf Spitzenstrom

und Pofi Ip auf Dauerstrom
des Motors

¢

Inbetriebnahme
abgeschlossen
Netz aus

BAMO A3 25-40A
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Signalplan BAMO A3

aleubig

Freigake X2 EEEJ LEEEEEEE

Sollwert X1:4 iﬁﬁﬁﬁﬁﬁgrggj

Drehzohlistwert X8

Stromistwert X9

Motor—-Drehrichtung
auf Welle gesehen
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8 Protokoll

Batteriespannung [V=] ..........

Eingdnge

Freigabe Kontakt 2 ......... Spannung [V=] ..........
Sollwert Art L Spannung [V=] ..........
Stromsollwert Imax  extern ..., ... Spannung [V=] ..........

Einstellungen Istwert- Auswertung

bl- Tacho Netzwerke N1,N2 Wert kW] ... ...
IN -Auswertung Schalter §1-1,S1-2 Stellung ...l
RS- Auswertung Schalter RS-S1 ON/OFF K1.... K2 ....

Einstellungen Drehzahiregler

Variable Bauelemente

P-Anteil R9 Wert ...l
I-Anteil C4 Wert ...l

O 2 d
Poti- Stellungen 0

. ;

Spitzenstrom Imax PS5 Stellung ............. 12
Dauerstrom ID P4 Stellung ............. O 100 O
Verstarkung XP P3 Stellung .............
Drehzahl Nmax P2 Stellung ... 0 S
Offset Offset  PI Stellung ...oooovnn a0

10 8
Einstellung Stromregler P/PI SchalterS1, Kontakt 1 ON/OFF
Messwerte

Motorspannung maox. .........

Motorstrom Spitze ......... davernd ...........
Motordaten

Hersteller ... ... ...... Type ... ...,
Seriennummer ... Geberart........

IMP Spannung ............
Motorspannung ... Motorstrom. ...........
Bremse ..., LOfter ...
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Garantie

UNITEK gewdhrleistet, dass das Gerdat frei von Material- und Herstellungsfehlern ist.
Die Werte der Vor- und Endkontrollen in der Qualitatssicherung werden mit der
Gerdteseriennummer archiviert.

Die Garantiezeit beginnt ab Gerateauslieferung und dauert ein Jahr.

UNITEK Ubernimmt keine Garantie fUr die Eignung des Gerdates fur irgendeine
spezielle Anwendung.

FOr Mangel der Lieferung, wozu auch das Fehlen zugesicherter Eigenschaften
gehort, haftet UNITEK nur in der Weise, dass bei Einsendung ins Herstellerwerk
unentgeltlich nachgebessert oder bei Notwendigkeit Ersatz geliefert wird.

Diese Mangelhaftung ist ausgeschlossen, wenn seitens des Bestellers oder Dritter
unsachgemadBe Instandsetzungsarbeiten vorgenommen werden, wenn Mangel
durch Nichtbeachtung der, der Lieferung beiliegenden Betriebsanleitung
(MANUAL), durch Nichtbeachtung der elektrischen Normen und Vorschriften,
durch unsachgemdBe Behandlung oder durch Natureinwirkungen entstehen.

Folgeschaden

Alle weitergehenden Anspriche auf Wandlung, Minderung und Ersatz von
Schdden irgendwelcher Art, insbesondere auch Schéden, die nicht am Gerdat
von UNITEK entstanden sind, sind ausgeschlossen.

Folgeschdden, die auf Grund von Fehlfunktionen oder M&ngel des Gerdates in
der Maschine oder Anlage entstanden sind, konnen nicht geltend gemacht
werden.

Dies gilt nicht, soweit gesetzlich zwingend gehaftet wird.
Manualhinweise

Anderungen der in diesem MANUAL enthaltenen Informationen sind
vorbehalten.

Alle Anschlusshinweise dienen der allgemeinen Information und sind
unverbindlich. Es gelten die ortlichen gesetzlichen Vorschriften sowie die
Bestimmungen der Normen.

UNITEK Ubernimmt weder ausdrucklich noch stillschweigend irgendwelche
Haftung fUr die in diesem MANUAL dargestellten Produktinformationen, weder fur
deren Funktionsfahigkeit noch deren Eignung fUr irgendeine spezielle
Anwendung.

Alle Rechte vorbehalten.

Vervielfdaltigung, Verbreitung und Ubersetzungen sind, unter Ausschluss
jeglicher Haftung von UNITEK, erlaubt.
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