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: Maschinenund AnlagenallerArt bis zu VDE- DIN- und EG- Richtlinien.(IP20,
1
4
= . . . . I ie Elektronik
= einer Antriebsleistung von 5 kW. VGB4) Analoge Regelelektronik. s T Eiekionit
z
=
3 Besonders als analoge DC 4Q- Leistungselekionikin 5A, 10A, 16A, 25A
3 EINSATZ
=]
| Sewoantriebdn Vorschubachsen. (S1-Betrieb).
= Gleichstromantriebe in
= -bei hochdynamischen Beschleu-
" ; i =5
@« P ¥ .. . .
~ _ ) * Bestickungsmaschinen, Prif-
g‘_ nigungs-und Bremsvagangen. Unilex
V 1
e -beigroltenRegelbereichen. o S P : maschinen, Blechbearbeitungs-
= P E
= [ ]
. -beihohemWirkungsgrad. maschinen, Werkzeugmaschinen,
=
= -bei kleinenMotorabmessungen.
; unstoffmaschinen, Montage-
=y -bei gleichméRigen, ruhigem Lauf.
1
: @ . automaten, Strick-und Nahmaschinen,
L1 Fir Drehzahlregelung, Drehmoment- '
(-]
},‘“ e tilmaschinen, Schleifmaschinen,
W regelung oder kombiniete Drehzahl- =
= — J . .
[} . Holz-und Steinbearbeitungsmaschinen,
i Drehmomentregelung mit oder ohne o —_
i 9 YT : ) )
[ : - ische, Lebensmittelmaschinen,
1 UberlageterLageregelung.
- | EEesRs ; Roboter und Handlingssysteme,
| AUFBAU
("]
; Regalf rderzeuge, E truder, alander,
E . N .
=8 Schaltschrankeinbaugerat im
[ so ie in vielenanderenMaschinenund
z
| Ganzmetallgehduse oder als Rack-
i Anlagen.
Lz
~ Einschubachse 3HE/6HE nach den
1 a
Eigenschaften
= TV3 -115 TVOG.2
: Anschiufl dber Trenntransformator. Oifferenz-Sollwerteingang. Direkter Netzanschiufd 230/400V~, Einschaltstrombegrenzung. 2
: Drehzahl- und Drehmomentregelung, Statische und Differenz- Sollwerteingange, Hochlauf- und Bremsrampe bei 2. Sollwert,
(%]
.: dynamische Stromgrenze. Stromsollwert- Ausgang. DOrehzahl- Drehmomentregelung. Statische und dynamische Stromgrenze.
=
= Messauagange fur Strom und Drehzahl, Freigabelogik, Stromsollwert- Ausgang. Messausgange fur Strom und Drehzahl.
Schnellstop. Netzausfall- Bremsung. Temperatur- Optoentkoppelte Logik Ein- und Ausgange. Freigabe- und Endschalterlogik.
Uberwachung fuir Gerat und Motaor. Integralabschaltung. Schnellstop. Netzausfall- Brermsung. Termperatur-

Uberwachung fur Gerat und Maotor, Lotfreier Parameterabgleich, 10paliger

Kontrollstecker, Inkrementalgeber- Ausgang

analog-Motorregler
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Gerite-Serie TV3.2-115- TVQ6.2-200- ;
fiir Gleichstrommotoren 5-x 10-x 10-x 16-x 25-x i
2
V~ Uber Transformator direkt am Netz, oder Spartrafo e
Anschluf3spannung 1x12 bis max.115V~ max. 1x230 / 3x230 ':
V= 12 bis 140V= max. 320V= y 4
=
Hilfsspannung V= 24 intern .
Ausgangsspannung max. V= 120 250 2
Zwischenkreisspannung V= max. 160 max. 320 -
Ausgangsleistung S1 kW 0.5 1 2 3.2 5
I
Dauerstrom A 5 10 10 16 25
o
Spitzenstrom max. A 10 20 20 32 40 o~
Bauform Kompaktgerat incl.Netzteil und Ballastschaltung // Einschubachse fiir Rack :;
Abmessung Kompakt BXHXT | mm 70x135x185 85x355x240 175x.. &
o
Abmessungen Achse BxH TE/HE 12TE/3HE 16 TE/6HE 24TE/ o=
e}
Gewicht Kompackt//Achse kg 1.5//0.8 4.5/12.1 6//13.5 o
Geberauswertung ( -x ) Gleichstomtacho , IN=Inkrementalgeber, RS=Resolver :_
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